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Proba:
Evaluarea cunostintelor fundamentale si de specialitate

Program de studii: AUTOMATICA Sl INFORMATICA APLICATA

1. Structuri de regulatoare P, I, D, PI, PID, bipozitionale si tripozitionale.

2. Alegerea si acordarea regulatoarelor pentru procese rapide. Criteriul modulului (varianta Kessler).
Criteriul simetriei.

3. Proiectarea SRA numerice. Algoritmi numerici obtinuti prin discretizarea algoritmilor PID continui.
4. Descrierea sistemelor liniar invariante continue prin modele intrare-iesire. Ecuatii diferentiale.
Functii de transfer. Exemple

5. Conexiunea sistemelor continue. Algebra functiilor de transfer. Exemple.

6. Analiza in frecventa a sistemelor liniar invariante continue pe baza diagramelor Nyquist si Bode.
Studiul stabilitatii.

7. Schema bloc de comand& unipolard a MPP. Distribuitor de impulsuri pentru secventd simpl3, dubli
si mixta a MPP cu patru faze. Fortarea prin rezistenta serie si tensiune.

8. Comanda MPP bipolar utilizdnd circuite integrate specializate (L297+L298). Secventele de bazi
generate de L297. Chopparea prin INH1 si INH2, respectiv A,B,C,D ale lui L298.

9. Principiul comenzii in regim de micropdsire a MPP. Principiul regldrii curentului in fazele MPP,
schema bloc de comand3 in regim de micropadsire.

10. Elemente de logica fuzzy si sisteme fuzzy.

11. Sisteme de conducere a robotilor.
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